
第 1 页 / 共 2 页

辽宁通用驱动器

生成日期: 2025-10-06

交流伺服驱动器借鉴并应用了变频的技术，在直流电机的伺服控制的基础上通过变频PWM方式模仿直流电
机的控制方式来实现的，也就是说交流伺服驱动器必然有变频的这一环节。与变频器一样，也是将工频交流电
先整流成直流电，然后通过可控制门极的各类晶体管(IGBT，IGCT等)通过载波频率和PWM调节逆变为频率可
调的交流电，波形类似于正余弦的脉动电。伺服驱动器发展了变频技术，在驱动器内部的电流环，速度环和位
置环(变频器没有该环)都进行了比一般变频更精确的控制技术和算法运算，主要的一点可以进行精确的位置控
制。在自动化设备中，经常用到伺服驱动器，特别是位置控制。辽宁通用驱动器

伺服驱动器维修检测方法：1、示波器检查驱动器的电流监控输出端时，发现它全为噪声，无法读出。故障
原因：电流监控输出端没有与交流电源相隔离(变压器)。处理方法：可以用直流电压表检测观察。2、电机在一
个方向上比另一个方向跑得快。故障原因：无刷电机的相位搞错。处理方法：检测或查出正确的相位。故障原
因：在不用于测试时，测试/偏差开关打在测试位置。处理方法：将测试/偏差开关打在偏差位置。故障原因：
偏差电位器位置不正确。处理方法：重新设定。辽宁通用驱动器伺服系统包括伺服驱动器和伺服驱动器，驱动
器利用精密的反馈结合高速数字信号处理器DSP。

日常生活中遇到伺服驱动器故障维修需注意哪几点？1、先想后做。先想好怎么做，再实际动手。先分析判
断，再进行伺服器维修。2、不懂要问。不确定的情况，要查资料，咨询同事，TSL2，TAM后，才动手。3、先
外后内。先观察使用周围环境。设备位置、电源、连接、其它设备、温度与湿度是否正常。之后看设备故障的
现象。显示的内容，及它们与正常情况下的异同。再看设备内部情况。灰尘、是否腐蚀、连接、器件的颜色、
部件的形状、指示灯的状态等。看设备的软硬件配置安装了何种硬件，资源的使用情况。使用的是使种操作系
统，其上又安装了何种应用软件。硬件的设置驱动程序版本等。4、先软后硬。先检查软件问题，当可判软件环
境是正常时，如果故障不能消失，再从硬件方面着手检查。5、分清主次。在复现故障现象时，有时可能会看到
一台故障机不止有一个故障现象，而是有两个或两个以上的故障现象(如：启动过程中无显，但机器也在启动，
同时启动完后，有死机的现象等)，为时，应该先判断、维修主要的故障现象，伺服器维修次要故障现象，有时
可能次要故障现象已不需要维修了。

伺服驱动器高速旋转时出现电机偏差计数器溢出错误，如何处理?①高速旋转时发生电机偏差计数器溢出错
误。对策：检查电机动力电缆和编码器电缆的配线是否正确，电缆是否有破损。②输入较长指令脉冲时发生电
机偏差计数器溢出错误。对策：a.增益设置太大，重新手动调整增益或使用自动调整增益功能。b.延长加减速时
间。c.负载过重，需要重新选定更大容量的电机或减轻负载，加装减速机等传动机构提高负荷能力。③运行过程
中发生电机偏差计数器溢出错误。对策：a.增大偏差计数器溢出水平设定值。b.减慢旋转速度。c.延长加减速时间。
d.负载过重，需要重新选定更大容量的电机或减轻负载，加装减速机等传动机构提高负载能力。伺服驱动器的
价格是根据伺服驱动器的型号去决定的。

伺服驱动器电子齿轮比的计算与设置方法：先我们来了解一下伺服驱动器的分辨率，伺服驱动器有个重要
的参数就是电机的分辨率，比如有增量式的2500P/r（增量电机可以AB相倍频相当于10000P/r），有些用一定
值的方法来做分辨率，是2的倍数，比如17位就是2的17次方，分辨率就是131072，20位编码器就是2的20次方等
于1048576，分辨率的意思是马达转动一圈可以分辨的极小单位，如果用位置控制的话简单的理解就是马达转动
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一圈需要的脉冲数。如果是2500P/r，分辨率加上4倍频就是10000个脉冲，马达走一圈需要伺服驱动器接
收10000个脉冲。伺服驱动器是现代运动控制的重要组成部分，被大范围应用于工业机器人及数控加工中心等自
动化设备中。辽宁通用驱动器

伺服驱动器的性价比非常高，受到各大生产商的青睐。辽宁通用驱动器

伺服驱动器没有带负载报过载，如何处理?①如果是伺服Run(运行)信号一接入并且没有发脉冲的情况下发
生：a.检查伺服驱动器动力电缆配线，检查是否有接触不良或电缆破损。b.如果是带制动器的伺服驱动器则务必
将制动器打开。c.速度回路增益是否设置过大。d.速度回路的积分时间常数是否设置过小。②如果伺服只是在运
行过程中发生：a.位置回路增益是否设置过大。b.定位完成幅值是否设置过小。c.检查伺服驱动器轴上没有堵转，
并重新调整机械。辽宁通用驱动器


